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LIDAR-Plan swisstopo

Zeitliche Planung fir die Beschaffung von LiDAR-Daten (Anderungen vorbehalten)

https://www.swisstopo.admin.ch/de/wissen-fakten/geoinformation/lidar-daten.html
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Adlisberg TOM 2020

http://maps.zh.ch/
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OCAD"  OCAD 2018

the smart software
for cartography

 DEM Import Wizard
— DEM/DOM

e LIDAR Point Cloud Manager

— LIDAR spezifisch (in Entwicklung)

—Momentan keinen Einfluss auf die
Symbologie (Bsp. Vegetationshohe)

e https://www.ocad.com/
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OcAD"  OCAD 2018

the smart software
for cartography

- LiDAR Point Cloud Manager

Filtering Vegetation Base Map | profile | Statistics | Point cloud  Raster Map | profile |

IE — L
Cell size |2 vl m .

—Undergrowth

Range from I 00 m to I 1.0 m above ground
Meighbaorhood kernel: I?x? vl

Threshaolds:

Value 1: 0.0 Value 2: -0.60

L
-1 0 +1

—Wegetation

Range from I 0.0 m to I 3.0 m above ground
Meighborhood kernel: IS)(S vl

Thresholds:
Value 1: I 0,60 Value 2: I.u,3u Value 3: I 0,10
L 1 e —
-1 0 +1
Cwerlap points from I 0.2 m above ground
¥ Use filter

¥ Show area with no data in red color

Create I Save image I

Close Help 17'412'067 points analyzed in 94.0sec | Pixel size: 2m
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- OL L aser

Foretag: oapp

d

e Umfang etwas grosser als OCAD DEM
Wizard

e \Von Beginn an LIDAR-spezifisch

e Kacheln konnen nacheinander
abgearbeitet werden (batch-job)

e Freeware; nur schwedisch
e http://www.oapp.se
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74 OL-Laser - 26860_12465 len.lsz

OL Laser
Version: 1.4.0.12

Copyright = Jercer Boman 2015
Foretag: oapp

T W e

Arkiv Data

Systemunderhall

Hjalp

OL Laser

A - -

S :
. - -

Bearbetning
Laserfil

Oppna laserdatafil

oy ¥
b+

| Laserdatafilinfo. |

| Spare Laserdatsfi

GRID/TIN
Installning
ZH Unterholz 3m ~ -

| Skapa GRID/TIN |

|  SpamGRID

Kartobjelt
Héjdkurvar -

Instalining
»ZHHK125m -

[ Skapa objekt ]

Rasterbilder
Objekthaid

1

Installning
» ZH bis 4m -

[ Skepabid |

[ Sparbid

Rita

[C] Rita ut GRID

[ - T
¥ oua L. LR,

' o2\ P

Ohjekthajdbild klar! |

East: Nerth: Markhajd:

Objekthajd:
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rapidlasso [ AStools

fast tools to catch reality

e Hocheffizientes, batch-scritpable
command-line Werkzeug

e Kann alles betreffend LIDAR! ©

e Klassieren, filtern, zuschneiden,
rastern, triangulieren, Hohenkurven
generieren, vektorisieren usw.

e https://rapidlasso.com/lastools/
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rapidlasso [ AStools

fast tools to catch reality

2
3 Aunsdinnen
4 lz=s2las -i *.laz -olaz -odix len -drop class & 7 12 15 17 -
L Cremschnitte
& lz=s2las -1 * len.laz -olaz -odix empty —-drop middle
8 mkdir Tiles
9 FKlein Schneiden =2o0ll ungefihr dem max per Eachel 1.5 HMio.
10 lastile -1 * len.laz -odir Tiles -olaz -tile size 100 -buffe
12 Z = Hbhe
13 lasheight -i ./Tiles/* 100.laz -replace z -odix height -ol:
15 Eunning Layer
16 t:la=sZla=s -i .IRanninglayerfﬂ_hEight.laz —olaz —-odix RL -dr
18 Veg im EL
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QGIS QoIS

e Geografisches Informationssystem

e Kann alles im Bezug auf Raster- und
Vektordaten

e Free und Open Source
e https://www.qgis.org/en/site/
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¥ Kanaldarstellung —
'ri Information Darstellungsart | Singleband pseudocolor

Kanal [Kanal 1 {Gray) -

‘:{:\'.\ Quelle
Min 0.00666667 Max 0.99

&’ Symbologie B Min/Max-Werteinstell

Interpolation [Linear - ]

Iﬂ Transparenz

Farbverlauf

Histogramm Beschrifunas-

einheitssuffix

Wert Farbe  Beschriftung
10006666606, .. 0.00667
0, 124666667. .. 0.125
0,221033335... 0.221

0.336083336... 0.336
0.989016675... 0.989

m

Modus Klassen |5
ENE

[] werte auf Bereich beschranken

w Farbdarstellung

Mischmodus [Normal - ]

Heligkeit - [} 0 5| Kontrast - [} 0 =
Sattigung D 1] lil [ Graustufen |Aus ']
Farbton [ Einfarben |+| starke - 100% (=
w Abtastung
Gezoomt: hinein [Bilinear '] hinaus [Mitﬂere ¥ | Oberabtastung 2.00 lil

Thumbnail Legende Palette

ok | [ abbrechen | [ Anwenden | [ Hife
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JQCIS QGIs

spalten 50U 2 fellen  b00

vrt WDens@1

vrt VegRatio gauss3@1
vrt Veg Ratio@1

wrt RLheight gauss@1
Intensitdt Kronen@1
Intensitdt Boden@1

m

Ausgabe-KBS EPSG:2056 - CH1903+ fLWa5

Ergebnis zum Prajekt hinzufiigen

W Operatoren

Lo+ JL = st J[ s J[ s J[ e J[ lsw J[ ¢ |
- Jboe JL » J[ aws J[ en J[ s J[ w J[ > |
L=< Jbo» JL = JL = JL <= Jl > J[ ue || o |

Rasterrechnerausdruck

{ ™wrt VDen3@l™ + "wrt UVDens@l™ ) f { ™wrt VDens@l™ + "wrt UVDens@l™ + “"vrt GDens@l™ )
Ausdruck qguilti
p—
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SEeeEEes Photoshop

e Kann alles bezuglich Bildbearbeitung

e Spezifisch: Herstellung transparenter
-pPNg

e https://www.adobe.com/
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PHQTOSHOP Photoshop
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Feldunterlagen

-Templatﬁ = DpeerrimteeriEE Mapper 0.8.4

[7] Hide all templates

Opacity
B 0%

Il 100
B 100
100

100 3

100

100

55 2

80 3

= 100
I w00
W 00
B 100

Filename
Ebenen Test - GP5-2019-01-15.gpx

- Map -

% | Draft @ 2685600,1247100.png
% | AV10.png

a| OLD Adlisberg_15_2013.jpg
% | CR intensity blue.png

% | CR height.png

a| RL UV height.png

a| RL WegGRratio.png

% | RL GR height.png

HK-125-0LLaser.png

GR. slope OCAD.tif

% | GR hillshade QCAD tif

Edit
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Feldunterlagen

e Zlel: Maximum an relevanter
Information in den Wald nehmen

o /ZWeck: korrekte schnelle Lokalisation
— Kartografie geschieht im Wald

e Im Hintergrund der Feldskizze, also:
— Diskrete und distinkte Symbolisierung
—Untereinander unterscheidbar
—Wo sinnvoll kombinierbar
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Feldunterlagen

Oberflache (CR)

Oberschicht

Vegetation < 230 cm

Untervegetation < 130cm
= Bodenschicht< 30 cm

Terrain=0cm
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1 Kronenhohe ab 5m
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1:Kronenhohe ab 5m

o Workﬂow

LAStools

— lasheight -i ./Tiles/*_100.laz -replace_z -odix _height —olaz

— lasgrid -i ./Tiles/* _height.laz -odir Raster -odix _ CRheight -step 1 -
elevation_highest

— Symbolisierung in QGIS

— Transparenz in Photoshop
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2 Kronenmtensnat
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2 -Kronenintensitat

o Workﬂow

LASTools

— lasheight -i ./Tiles/*_100.laz -replace_z -odix _height —olaz

— lasgrid -i ./Tiles/*_height.laz -odir Raster -odix _CRintensity -step 1 -
intensity _highest -keep_first -drop_z_below 2.3

— Symbolisierung in QGIS
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3: Running Layer VegHGOhe

Oberflache (CR)

Oberschicht

Vegetation < 230 cm

Untervegetation < 130cm
—————————— Bodenschicht< 30 cm
Terrain=0cm
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3: Running Layer VegHGOhe
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3: Running Layer VegHGOhe

o Workﬂow

LASTools

— lasheight -i ./Tiles/*_100.laz -replace_z -odix _height —olaz

— lasgrid -i ./Tiles/*_height.laz -odir Raster -odix _RLheight -step 1 -
elevation_highest -drop_z_above 2.3

— Symbolisierung in QGIS

— Transparenz mit Photoshop

P SWIsS
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4: RL Vegetationsdichte

Oberflache (CR)

Oberschicht

Vegetation < 230 cm

Untervegetation < 130cm
= Bodenschicht< 30 cm

Terrain=0cm

L

AT e e L e

20 i

WISS

SW!
orjenteering



4: RL Vegetationsdichte

e Dient zur Lokalisierung von Grenzen
dichterer Vegetation im Running
_ayer.

e Formel (UV+V)/(BS+UV+V)

e Prozentualer Anteil der Impulse, Im
Running Layer hangen bleiben.

e SWISS
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4: RL Vegetatlonsdlchte
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4: RL Vegetationsdichte

o Workﬂow

LASTools

— lasheight -i ./Tiles/*_100.laz -replace_z -odix _height —olaz

— lasgrid -i ./Tiles/*_height.laz -odir Raster -odix _VDens -step 2 -point_density -
drop_z below 1.3 -drop_z_ above 2.3

— lasgrid -i ./Tiles/*_height.laz -odir Raster -odix _UVDens -step 2 -point_density
-drop_z below 0.3 -drop_z above 1.3

— lasgrid -i ./Tiles/*_height.laz -odir Raster -odix _GDens -step 2 -point_density -
drop_z above 0.3

— QGIS
— Rastercalculation (UV + V)/(UV+V+BV)

— Symbolisierung

— Transparenz mit Photoshop
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Feldunterlagen

= 26860_12470 laz - Profile o= || E)]ES

£00M 16X 20.20 669.91 -
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Gelande
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5: Gelande

.'L‘I

werden. Es ist gestatiet, Hohenkurven leicht zu verandern, wenn dadurch ein
Objekt besser dargestellt werden kann. Derartige Abweichungen sollten nicht mehr
als 25% der Aquidistanz betragen, wobei benachbarte Objekte zu beriicksichtigen
sind.
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5: Gelande

e \Workflow

OCAD
— DEM import Wizard: Hangneigung und Reliefschummerung

— OL Laser

— HOhenkurven 1.25m im batch-modus berechnen

— Offnen in OCAD, Referenzsystem zuordnen, alle Kacheln zusammenfiihren
— Symbolisieren

— Export als .png

— Transparenz mit Photoshop
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6: Weltere
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6. Weltere

SWISS
oryenteering



6: Weltere

o Workﬂow

AV-Daten
— Import in OCAD mittels CRT
— Export als .png
— Transparenz in photoshop

— Bestehende Karte
— Anpassung in photoshop

S ——— SWIsS
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Feldunterlagen aus LIDAR

Punktwolken

e Immer hoher aufgeloste
Punktwolken stehen zur Verfugung

e Damit konnen gute Feldunterlagen
v.a. Im Hinblick auf den Running
Layer erstellt werden.

e Erganzend zur Basislosung OCAD
gibt es andere spezialisierte
Programme wie OL Laser, LAStools
und QGIS.
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Feldunterlagen aus Punktwolken — Lerjen Kartografie OI'iEI'IIEEI'II'Ig
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Running Layer

Oberflache (CR)

Oberschicht

Vegetation < 230 cm

Untervegetation < 130cm
= Bodenschicht< 30 cm

Terrain=0cm
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